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19 de Octubre

Ponencia

Minicurso

MITSUBISHI Soluciones para la Soluciones en
ELECTRIC industria 4.0 Motion Control
Master Industria 4.0
Tecnocampus + U0C
Generadores de vacio en la Masipalacktn de plezas
u c o VAI_ manipulacion de piezas, por vacio

diferencias, pros y contras

*sRobotnik

Aplicaciones de robatica
colaborativa movil

Introduccion a la programacion
de un manipulador mévil: JR2

La robotica colaborativa como

Programacion robética

UNIVERSAL ROBOTS herramienta flexible para la .
industria del futuro al alcance de cualquiera
P / “\ L Robots humanoides Tiago: Manipulador
ROBOTICS para la industria 4.0 movil 4.0
Procesos de Walter
= Ilsan.,ﬂ.t,_ll:s‘,nm mecanizado 4,0 GPS

SCHUNK ¢

Gripping meets
industry 4,0

Co-act meets
Cobots

!
la

WITTENSTEIN

Optimizacion de los costes,
en un tren de accionamiento

Ql.lf'lm se dedica a in-formar de novedades y

tendencias del sector de la Automatizacion y Robdtica E E

Se otorgan 300 becas por orden de inscripcion.

Para inscribirte en el proximo evento del 19 de Octubre E

tendras que realizarlo a través del siguiente QR o

a través de la pagina web ayri11.es
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